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ВИБІР КУТОВОГО ПРИСКОРЕННЯ ПОЧАТКОВОЇ ЛАНКИ МЕХАНІЗМУ
При динамічному аналізі механізму потрібно визначити кутове прискорення початкової ланки. Із рівняння руху механізму в диференціальній формі маємо
=,			    (1)
де  і  – кутове прискорення і кутова швидкість початкової ланки в деякому положенні механізму;  – узагальнена координата механізму;   і   – зведені до початкової ланки моменти рушійних сил та сил опору.
Позначимо  – момент інерції -ї ланки;  – маса  -ї ланки;  і   – аналоги кутової швидкості та кутового прискорення -ї  ланки;  і  – вектори аналогів швидкості і прискорення центра мас -ї ланки;  кількість рухомих ланок механізму. Тоді маємо
	=.	
Звідси                       = 2,
де  – кут між напрямками векторів  і .
Підставляючи цей результат у формулу (1), маємо: 
= .
Ці залежності навіть для простих чотирьох ланкових і шести ланкових механізмів виявляються достатньо громіздкими. Тому задачу можливо рішити за допомогою ЕОМ. Так як для розв’язання даної задачі з курсового проектування студенти, як правило, не встигають скласти та налагодити програму. Використання ж готових програм не сприяє глибокому засвоєнню по суті питань, що вивчаються. Такі розрахунки з достатньою ступеню точності можуть бути виконані графічним методом. Для цього вводяться коефіцієнти і , потім визначаються  і .
Для контролю програми даний спосіб дає можливість  швидко виконати попередні розрахунки. Крім того, можливо знизити і трудомісткість розрахунків при побудові планів швидкостей і прискорень, якщо прийняти кутову швидкість початкової ланки = 1.
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