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[bookmark: _Toc379968750]МЕТОД ОЦІНКИ НАДІЙНОСТІ ФУНКЦІОНУВАННЯ СИСТЕМИ КОНТРОЛЮ ТА МОНІТОРИНГУ ЦИФРОВИХ ТЕЛЕКОМУНІКАЦІЙНИХ МЕРЕЖ 
Запропонований метод передбачає загальну постановку задачі забезпечення надійності технічної системи, і складається з етапів:
- оцінки показників надійності системи;
- способів забезпечення надійності системи.
При  оптимізації системи за критерієм  надійності початковою задачею є розподіл  заданого  показника надійності  системи між  її складовими частинами. Для складних систем дуже рідко можна одержати задовільний розв’язок задачі аналітичним  шляхом  навіть  при припущенні найпростішого потоку відмов. Це пов'язано з такими обставинами:
1)  Складові  частини  (пристрою,  блоки)  можуть  мати  різну складність, а, відповідно, і різні показники надійності.
2) У системах зазвичай застосовують  надлишковість (наприклад, резервування), що виключає використання моделі експоненційного розподілу наробітків, при якій можливо аналітично розподілити заданий показник системи між підсистемами (пристроями).
3) У складових частинах системи можуть бути пристрої, що заздалегідь характеризуються неекспоненційним розподілом наробітку і відмови яких визначають надійність приладу. Розподіл показника надійності системи між підсистемами може  бути  здійснено при оптимізації структур підсистем за критерієм надійності.
На другому етапі вибирається оптимальний варіант ієрархічної структури. При цьому використовуються  методи  аналізу  надійності  складних  інформаційних  систем. 
Розглядаються такі види ієрархічних систем:
- проста однорівнева;
- розімкнута радіально-кільцева структура;
- замкнута радіально-кільцева структура;
- система з повною структурою;
- система з гіллястою (вітковою) структурою.
На третьому етапі при заданому обмеженні на основний показник надійності за критерієм мінімальної вартості визначаються оптимальні структури підсистем. 
Крім показників надійності при виборі структури системи контролю необхідно враховувати також вартість каналів зв’язку, які з’єднують центральний пункт контролю і локальні пункти контролю.
Вартість ліній зв’язку для простої структури – C1=Con, для розімкнутої радіально-кільцевої структури – C2 = Co(2n-1), для замкнутої радіально-кільцевої структури – C3 = Co∙2n, для повної структури – C4= 0,5Co n(n+1).  В  наведених  формулах  C0 – вартість  однієї лінії зв’язку. Наприклад, при n = 6 C1 = 6C0, 
C2 =11C0 , C3 = 12C0, C4 = 14C0.
Оптимальною за критерієм надійності і мінімальною за ціною являється система контролю із розімкнутою радіально-кільцевої структурою.
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