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МОДЕЛИРОВАНИЕ ТЕЛЕКОММУНИКАЦИОННОЙ СЕТИ С ДИНАМИЧЕСКИМ УПРАВЛЕНИЕМ ПОТОКАМИ
Одной из задач, которые возникают в сети с динамическим управлением потоками, есть выбор кратчайших путей доставки адресату сообщений, которые поступают в сеть. Это выполняется с помощью применения разных методов маршрутизации, и в частности применением метода рельефов.
Система моделирования GPSS World совместно со встроенным языком PLUS дают возможность довольно просто осуществить моделирование разных телекоммуникационных сетей, в том числе и таких сложных, как телекоммуникационная сеть с динамическим управлением потоками.
В данной работе разработана программа моделирования телекоммуникационной сети, которая использует алгоритм управления потоками, в основе которого лежит метод рельефов (приведен на рис. 1).
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Рис.1 Модель телекоммуникационной сети

Модель состоит из трех сегментов: первый сегмент –моделирование процесса распределения информации в сети, второй сегмент – первоначального формирования матриц рельефов, третий сегмент – окончание моделирования.
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